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Abstrak

Peningkatan kejahatan pencurian kendaraan bermairing terjadi karena lemahnya pengawasan
terhadap kendaraan. Umumnya kendaraan seperti nmedadlt ini sudah dilengkapi dengan perangkat GPS
(Global Positioning System), sedangkan pada sepsatar belum. Penerapan teknologi loT (Internet of
Things) dapat diterapkan untuk mengatasi permasalapemantauan/pelacakan dan pengendalian
terhadap kendaraan. Sistem pemantau dan pengem@aidaraan jarak jauh pada penelitian ini
dikembangkan dengan teknologi web realtime mend@maAngularJS dan Firebase.Sistem
diintegrasikan dengan alat 0T yang diimplementasiknenggunakan Raspberry Pi 3 Model B, GPS Ublox
Neo-6M, Relay DC dan Modem GSM. Cara kerja sistemamtau adalah dengan melakukan akuisisi data
posisi koordinat dari satelit GPS pada kendaraarengirimkan ke server Firebase dan selanjutnya
menampilkannya secara real time melalui web deniguralisasi Google Maps. Sistem pengendali bekerja
untuk menghidupkan atau mematikan kendaraan deakjmuh. Hasil uji coba prototype sistem pemantau
berhasil mendeteksi posisi kendaraan yang telahgsdipg alat loT dan menampilkan visualisasinya secar
real time.

Kata Kunci: pemantau, pengendali, 10T, Raspberry Pi, Firebase
selain itu biaya transfer data posisi masih relatif

1. Pendahuluan mahal.

Peningkatan jumlah kendaraan bermotor Perangkat GPS yang banyak digunakan saat
dewasa ini merupakan salah satu penyeb@b sebagian besar ditanamken(bedded pada
maraknya kejahatan pencurian kendaraan, baik y@@gangkat seperti telepon genggam, komputer, atau
berada di jalanan maupun yang sedang di parkiodul GPS terpisah seperti pada mobil yang
Badan Pusat Statistik (BPS) Indonesia daldfkendalikan oleh mikrokomputer. Umumnya
laporan Statistik Kriminal 2013 mencatat kejahat&fstem yang ada selama ini, baru dapat melakukan
pencurian kendaraan bermotor dari tahun 20pemantauan, tetapi belum dapat mengendalikan
sampai dengan 2012 mengalami kenaikan digndaraan, seperti menghidupkan atau mematikan
35.688 kejadian menjadi 41.816 kejadian atau n&jesin dari jarak jauh. Solusi untuk semua
sekitar 17,2% (BPS, 2013). Tindak pencurid?ermasalahan tersebut adalah dengan membuat
kendaraan terbanyak yang tercatat adalah terjdd@tu sistem pemantau dan pengendali kendaraan
pada sepeda motor. Peningkatan tindak pencuri@i jarak jauh menggunakan teknologi web
tersebut diduga terjadi karena lemahny&altime
pengawasan keamanan terhadap kendaraan, Sistem pemantau dan pengendali akan
khususnya sepeda motor, karena biasanya sepB@ganfaatkan teknologi GPscket programming
motor belum dilengkapi dengan perangkat GR&n Google MAPS API. Sedangkan untuk perangkat
(Global Positioning SystenModul GPS untuk keras untuk pemantau dan pengendali akan
kendaraan yang ada di pasaran saat ini dinilairmaienggunakafRaspberry Rimodul GPSrelay DC,
mahal, karena pemilik kendaraan tidak bigén modem GSMRaspberry Pdengan modul GPS
mengontrol dan mengawasi sendiri kendaraannifd, akan diaplikasikan pada kendaraan bermotor
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untuk mendapatkan posisi dari GPS sepeatime 2. Kajian Literatur dan Teori
Posisi kendaraan akan dilacak oleh satelit GPS daf, Kajian Penelitian Terdahulu

data koordinat lokasi/posisi tersebut akan Sistem pemantau posisi kendaraan berbasis
dikiimkan ke web server secara periodik, gplikasi dekstop memanfaatkan SMSateway
selanjutnya data akan ditampilkan dalam bentgiérnah dikembangkan oleh Hanifah, dkk (2010).
peta menggunakan Google MAPS API. Sistem serupa untuk pelacakan posisi kendaraan
Framework untuk mengimplementasikansecaraealtimeberbasisvebdengan teknologi GPS
web realtime akan mengunakan teknologimemanfaatkarGoogle Mapsmelalui komunikasi
AngularJS Sedangkan, untukveb serverakan menggunakan GPRS juga pernah dilakukan oleh
menggunakarFirebase karena mendukungocket pyrnama (2009), Muchlisin dan Istiyanto (2010),
programming dan dapat diintegrasikan dengapgunus (2012), Rifai (2013), Verma dan Bathia
berbagai platfornweh Firebasedigunakan untuk (2013). Teknologi pelacakan kendaraan tersebut
membantu membuat aplikasrealtime Cara memanfaatkan perangkat GPReceiver yang
kerjanya, jika ada masukamfuf) data maka padadihubungkan dengan perangkat GSM/GPRS sebagai
saat itu juga keluaram(tpuy akan langsung tampilmedia pengirim data daserver
saat itu juga. Purnama (2009) melakukan penelitian
Salah satu pilihan untuk membuat aplikaghenggunakan GPSracker CT-58 dan sistem
realtimeadalah menggunakaveb socketBeberapa pemantau menggunakamTrack Junus (2012)
implementasi menggunakan pustakérgry) dan melakukan parsing data dari web servauntuk
socket serveantara lain socket.io (Node.js), Ratchefiimplementasikan ke dalam programeh Hasil
(PHP), Tornado (Python), Socky (Ruby), dan laifmrsing ditampilkan  dalam  bentuk peta
lain. Pilihan lain adalah dengan menggunakafenggunakarnGoogle Maps APIdan Javascript
layanan pihak ketiga deng&irebase Penggunaan Muchlisin  dan Istiyanto (2010) menggunakan
Firebasedapat mengurangi waktu pembelajaran daarangkat GPS dasmartphone Hasil pengiriman
penelitian secara drastis. Selaifata darismartphoneke serverberupalatitude dan
itu,Firebasenenggunakan konsegealtime dalam |ongitudedalam format NMEA-0183 yang diterima
menyediakan layanan Dbaa®afabase as a dari GPSreveiver data tersebut kemudian di-
Servicg. Firebase tidak hanya menyediakanparsing ke websitemelalui koneksi GPRS. Verma
fasilitas untuk menyimpan data, tetapi jugdan Bathia (2013) membuat desain dan
menyediakan API untuk implementaseb socket pengembangan sistem pelacakan kendaraan dengan
(Oriza, 2014)FirebaseAPI dapat menyimpan danGpPS, GSM, mikrokontroler MAX232 dan aplikasi
melakukan sinkronisasi data secaraaltime web denganmonitoring menggunakan Goog|e
Firebasejuga dapat diintegrasikan dengaerver Maps.
yang menggunakaAndroid Node.js Java Script Al-Khedher (2011) dan Maurya dkk. (2012)
Javg AngularJS dan lain-lain. Pengguna akamneneliti tentang sistem pelacakan kendaraan
mendapatkan update secara langsung saat tefjdghggunakan aplikasi Google Earth yang
perubahan data, tanpa perlu reéreshhalaman.  diintegrasikan dengan GPS-GSM. Pada penelitian
Penelitian ini diharapkan dapat bermanfaaj-Khedher (2011) Koordinat GPS difilter
bagi orang/individu atau perusahaan yang bergefaknggunakan Kalmafilter untuk meningkatkan
dalam bisnis rental kendaraan untuk dapgkurasi dari posisi yang diukur. Sistem terdiriidar
mengamankan kendaraan dengan melakuk@ila komponen utama yaitu modul tertanam untuk
pemantauan dan pengendalian kendaraan, jikghsmisi di GPS kendaraan dan alat GSM untuk
terjadi pencurian. Penggunaan teknologi weRengirimkan lokasi dan status informasi melalui
realtimg Raspberry Pidan Firebase diharapkan sMS. Modul kedua adalah modul penerima untuk
dapat melakukan monitoring posisi  dan mengumpulkan informasi yang diterima dalam
pengendalian seperti mengirimkan perintah untgd¢mat yang kompatibel deng&@vogleEarthuntuk
mematikan dan mengunci kendaraan apabila terjatimonitor lokasi dari jarak jauh. Lokasi kendaraan
pencurian. yang ditransmisikan kemudian difilter
menggunakan Kalmanfilter untuk menerima
pelacakan secara akurat.
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Huang dkk. (2011) pernah mendesaitata akan diproses untuk ditampilkan kembali
arsitektur sistem pemantauan posisi GPS kendaraanararealtime ke sistem pemantau dalam bentuk
yang diintegrasikan dengan CORS dawbile GIS. visualisasi peta menggunaka®Google Maps
Teknologi GPS digunakan untuk melakukaBedangkan pada sistem pengendali, jika diberikan
pelacakan objek bergerak dan CORS merupak@arintah melalui sistem pemantau, maka prosesnya
sistem layanan posisi jaringan secagaltimeyang dari Server Firebaseperintah akan dikirimkan ke
menghasilkan informasi lokagjeospatial untuk alat loT untuk menghidupkan atau mematikan
pergerakan target secaemltime Khan dan Mishra kendaraan.

(2012) membuat desain sistenmonitoring 2.2. Raspberry Pi

kendaraan menggunakan GPS dan modem GSM Raspberry Pi merupakan sebuah komputer
dengan prosesor ARM idstall pada kendaraan.mini hasil karya sebuah yayasan nirlaba Inggris
Desain dan integrasi sistem dengan GPS-GSRlaspberry Pi FoundationRaspberry Pberlisensi
digunakan untuk menyediakan informasi lokasi d@pen-Sourcesehingga rancangan perangkat keras
pelacakan secaraealtime menggunakan SMS.yang dirilis ke publik dapat bebas dipelajari,
Desain dan implementasi sistem pelacakdimodifikasi, dirakit, didistribusikan/disebarkaard
kendaraan lainnya yang menggunakan teknolafjjual sesuai dengan rancangan aslinya.Awalnya
GPS/GSM/GPRS dan aplikagsmartphonejuga Raspberry Pi dikembangkan untuk membantu
dibuat oleh Lee dkk. (2014). Implementagiroses pengajaran dasar ilmu komputer di sekolah-
menggunakan mikrokontroler Arduino Atmega328ekolah dengan biaya yang minim.Raspberry Pi juga
modul GPS, modul GSM/GPRS, komunikasi HTTRlapat digunakan untuk keperluan perangkat keras
Web Server dan database MySQL serta Googleeperti aplikasiweb server Aplikasi web server
Maps API. merupakan perangkat lunak yang dapat berjalan

Sistem pelacakan dan pengunci kendarapada sisi server dan bertugas menerima permintaan
berbasis GSM dan GPS juga pernataribrowser weltserta menerjemahkan permintaan
diimplementasikan oleh Ramani dan Valarmatlyeques} dan mengembalikan hasile6ponsg ke
(2013). Sistem menggunakan mikrokontroknel browser(Upton dan Halfacree, 2012).

AT89C52, modul GPS dan modul GSMistem Sistem pemantau atau pelacakan posisi
menempatkan kendaraan dalam meligep tetapi kendaraan jarak jauh dilakukan melaleb yang
jika ada indikasi pencurian maka mode penguncidikendalikan olehweb server Komputer yang
jarak jauh dapat diaktifkan dengan mengirim sms Be&unakan untukweb serverharus selalu dalam
mikrokontroler untuk mengeluarkan sinyal kontrddeadaan hidup, sehingga hal ini menyebabkan
untuk menghentikan mesin motor. pemborosan energEmbedded systemigunakan

Berdasarkan  kajian literatur-literatuuntuk mengatasi masalah pemborosan energi.
tersebut, umumnya penelitian-penelitian yang alalebihan darembedded systeadalah pada harga
lebih banyak membahas tentang sisteonitoring yang murah dan hemat daya. Teknologi pengontrol
atau pelacakan atau pemantau kendaraan, sajayak jauh dimana pengontrolannya dilakukan oleh
sedikit penelitian yang sekaligus membahas tentaergbedded systefrerbasis ARM Advanced RISC
sistem pengendalian hidup/mati kendaraan dMtaching vyaitu Raspberry Pi Penggunaan
jarak jauh. Oleh karena itu, penelitian ini akaRaspberry Pmemberikan keuntungan karena dapat
mengimplementasikaprototypesistem pengendali berfungsi sebagai komputer, namun memiliki daya
dan juga pemantau kendaraaan bermotor jarak jyaing kecil dan harganya relatif mur&aspberry Pi
menggunakan teknologi webrealtime dengan juga memiliki sambungan LAN yang dapat
nodeJS untuk aplikasclient dan angularFire digabungkan denganrouter menjadi jaringan
(AngularJS dan Firebas§ untuk aplikasiserver nirkabel yang dapat diakses oleh berbagai perangkat
Aplikasi client akan ditanamkan pada alat 10T yandengan akses internet (Darmaliputra dan
diimplementasikan dengan menggunakan perangk@rmawan, 2014).

Raspberry RPi modul GPS UbloxRelay DC, dan Raspberry Pidihubungkan dengan internet
modem GSM. Alat I0T yang dipasang padalanweb serverdapat dikendalikan secaramote
kendaraan akan mengirimkan data posisi kendaraani jarak jauh.Raspberry Pimendapat koneksi
secararealtime yang diperoleh dari modul GPS kénternet melalui modem danwirelessrouter
serverFirebase Selanjutnya dariserverFirebase AwalnyaRaspberry Pdibuat padaahun2006 dan
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dirilis pada 19 Februari 2012 dengan dua modgl4. GPS
Model A dan Model B. Setelah terjual 3 juta unit GPS (lobal Positioning  System
pada mei 2014, maka pada Juli 2014 dikeluarkarerupakan sistem penentuan posisi lokasi dan
model B+ (Sachdeva dan Katchii, 201Raspberry navigasi satelit yang dikelola oleh Amerika Serikat
merupakan mini komputer yang dapat digunak&istem GPS didesain untuk memperoleh data posisi
untuk berbagai macam keperluan dan bekerja sepdain kecepatan dalam bentuk tiga dimensi serta
halnya komputer. Gambar adalah perangkaformasi waktu, secara terus menerus di seluruh
Raspberry PB Model B. dunia, dan tidakbergantung pada waktu dan cuaca.
Posisi suatu titik dinyatakan dengan koordinat.
Selain GPS, juga ada sistem navigasi satelit
GLONASS milik Rusia. Pada dasarnya GPS terdiri
dari tiga segmen utama, yaitu segmen angkasa,
segmen sistem control dan segmen pemakai. Alat
penerima sinyal GPS (GPReceivey diperlukan
untuk menangkapsinyal data dan memproses sinyal
yang diperoleh satelit GPS untuk digunakanpada
penentuan posisi lokasi, kecepatan, waktu maupun
: parameter turunan lainnya (Abidin, 2007).
Gambarl. Raspberry Pi 3 Model B Modul GPS dengarRaspberry Piadalah

sirkuit elektronik kecil yang memungkinkan papan
2.3.RelayDC Raspberry Puntuk mendapatkan posisi, ketinggian,

Raspberry Pi dapat mengendalikankecepatan, tanggal dan jam pada UT@iyersal
peralatan listrik dengan bantuaRelay Relay Time Coordinated Modul GPS ini menggunakan
merupakan salah satu komponeutputkeluaran standar protokol NMEA untuk mentransmisikan
yang dapat digunakan pada peralatan elektrorlsisi data melaluport serial. Modul GPS untuk
Relay berfungsi untuk menghubungkan ataupurenelitian ini dapat dilihat pada Gambar 3.
memutuskan arus listrik dengan cara memberikan
tegangan dan arus tertentu pada bagian koil. Untuk
menggerakkan koil motor dapat menggunakan alat
relay DC dengan menggunakan tegangan koil 12V
DC, serta memerlukan arus sekitar 20-30mA. Salah
satu contohrelay yang akan digunakan untuk
penelitian ini adalah menggunakidelay2 Channel
seperti terlihat pada Gambar 2. Relay 5V dengan 2
channel keluaran dapat digunakan sebagai saklar
elektronik yang berfungsi untuk mengendalikan
perangkat listrik dengan tegangan arus yang besar. Gambar 3.Modul GPS
Relayini akan dihubungkan deng&aspberry Pi. 2.5. Firebase

Firebase merupakan platform untuk
aplikasi realtime Ketika data berubah, maka
aplikasi dengan firebase akan menglatesecara
langsung melalui setiagevice(perangkat) baikveb
ataumobile Firebasemempunyalibrary (pustaka)
yang lengkap untuk sebagian besar platfoveb
danmobiledan dapat digabungkan dengan berbagai
framework seperti node, java, Java Script,
AngularJS, dan lain-laimpplication Programming
Gambar2. Modul Relay DC Interface(API_) .untuk menyim_par_l dr_;m sinkronisasi

data akan disimpan sebagai bit-bit dalam bentuk
JSON padecloud dan akan disinkronisasi secara
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realtime Layanan pada Firebase meliputi (artinya kendaraan tidak berubah posisi), maka data
autentikasi pengguna, pengaturan keamanan, gang baru tersebut akan disimpan ke dalam database
hosting Perubahan data pada satlient akan lokal dan di broadcast ke server Model arsitektur
disinkronisasi pada semudient yang terdaftar ke sistem pemantau dan pengendali kendaraan dapat
data tersebut dalam hitungan mili detik. Kelebihatilihat pada Gambar 4.

dariFirebasedalah dapat menerima data dari 1 juta
perangkat secara bersamaan.

Penelitian ini akan menggabungkan
Firebase denganAngularJS untuk menyediakan
webrealtime  Firebase dapat melakukan
sinkronisasi data dengan daliacal cache pada
perangkat yang ada sehingga aplikasi tetap redponsi
bahkan saat koneksi jaringan lambat atau tidak
tersedia. AngularJS dengan Firebase diklaim
menjamin ho server codesehingga memudahkan
dalam pembuatan aplikasi (max, 2014).

Firebasedigunakan untuk menyimpan data I
yang diterima. Firebase diperlukan untuk
menyediakan layanan penyimpanaioud yang
memungkinkan untuk middleware dapat
digabungkan dengaimterface aplikasi dari pihak
ketiga.Firebasememungkinkan pengembang untuk Gambar 4 Model Arsitektur Sistem
menciptakan aplikasinobile danweb yang dapat
digunakan untuk megenerated data secara
realtime(Boman dkk., 2014).

= loT mengirimkan data ke server

= ====== Pengguna mengirimkan perintah ke loT

3.2. Rancangan Sistem

Cara kerja proses akuisisi posisi dari GPS ke
. kendaraan vyaitu pertama perangkat loT akan
3. Metode Penelitian melakukan akuisisi posisi dari satelit GPS, jika
3.1. Arsitektur Sistem lokasi  ditemukan maka perangkat akan

loT (Internet Of ThingspadaRaspberry Pi mengirimkan data lokasi tersebutdezverFirebase
merupakan modul GPS untikaspberry Piyang sedangkan jika lokasi tidak ditemukan maka GPS
merupakan sebuah sirkuit elektronik kecil yangkan mengulang kembali proses akuisisi posisi dari
memungkinkarboard (papan)Raspberry Piuntuk satelit GPS. Diagram alir proses akuisisi posisBGP
mendapatkan posisi lokasi. Modul ini menggunak@andaraan dapat dilihat pada Gambar 5.
standar protokol NMEA (http://www.nmea.org) Diagram alir berikutnya adalah rancangan
untuk mentransmisikan posisi data melapgrt proses pengiriman perintah daserke kendaraan.
serial. Modul GPS menggunakan sinyal dari Satgtitrtama user mengirim perintah keFirebase
GPS mendeteksi lokasi/posisi kendaraan dgg|anjutnyaFirebasekan menerima perintah, jika
mengirimkan data posisi tersebut keeb server perhasil maka perintah akan dikirimkan ke alat loT
secara realtime melalui Firebase Perangkat pada kendaraan dan akan mengirim pesan sukses ke
pemantau dapat melakukan pemantauan dengagr. Sedangkan jikéirebase gagal menerima
mengambil data posisi melaluiveb server perintah, maka akan dikirim pesan gagaluser
Perangkat ~ pengendali ~ dapat  melakuka@ambar 6 merupakan rancangan proses pengiriman

pengendalian  terhadap  kendaraan  dengséYintah dari user ke kendaraan.
mengirimkan perintah ke kendaraan yang sudah

dipasang dengan loT.

Kendaraan akan melakukan akuisisi lokasi
melalui perangkat GPS secara kontinyu dan
realtime Data latitude dan longitude yang
didapatkan terlebih dahulu dibandingkan dengan
data yang disimpan terakhir, apabila datanya sama
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modul GPS Ublox Neo-6M untuk mendapatkan
C Mulai ) posisi koordinat kendaraan dd&elay DC untuk
mematikan dan menghidupkan kendaraan. Alat loT
diintegrasikan sistem pemantau dan pengendali
kendaraan jarak jauh berbasisveb yang
Akuisisi posisi dari satelit GPS | o dikembangkan menggunakan perangkat lunak
seperti AngularFire FirebaseServerdan Google
Maps APlLUntuk dapat mengirimkan data posisi
Tidak GPS ke server maka dibuat kode koneksi
untukmenghubungkan perangkdRaspberry ke
server FirebaseSelain itu juga perlu dibuat kode
program untuk koneksi keerver Koneksi keserver
dilakukan dengan menjalankan aplikagb yang
ada pada alat 10T secara otomatsit¢-running
dengan membuat penjadwalan melatubn.Data

Lokasi ditemukan?

Kirim data lokasi ke server posisi yang didapat dari alat IoT selanjutnya
Firebase dikirimkan keserver Firebaseecaraealtime dan
akanditampilkan dengan visualisasi peta dari
Google Mapglengan icon posisi kendaraan.
C Selesai ) var Firebase = require(‘firebase’),
FirebaseHandler = require('./app/firebase-

handler"),

; ; i . ; GPSParser = require('./app/gps-parser’),
Gambar SDiagram alf ploses akuIISI POSISI Al gps = new GPSParser(/devityUSB0. 9600)

gpio = require('./app/rpi-gpio-dummy"),
__=require(lodash"),
argv = process.argyv,
— GPIOPins =
- — [7,11,12,13,15,16,18,22,29,31,32,33,35,36,37,38,40]
Kirim perintah ke
firebase

Firebase.initializeApp({
serviceAccount:'app/service_account.json',datab@teU
Firebasemenerima . Tdak “'https://ivehicle-iot.firebaseio.com'});

var dbRef = Firebase.database().ref();

——— Kirim pesan gagal var powerPin = (argv[2] === "--pin’ || argv[2] ==¢')
L ke user && lisNaN(parselnt(argv[3])) &&

_.includes(GPIOPIns, parselnt(argv[3])) ? argv[3L;
Kirim pesan sukses var Handler = new FirebaseHandler(dbRef, gpio,
ke user pOWerPin);

Handler.watchCommand();

Handler.ready(() => {
Gambar 6.Diagram alir proses pengiriman  });

gps.on(‘gps-data’, data => {
Handler.handleGPS(data);

perintah dari user ke kendaraan Dk
4. Hasil dan Pembahasan
3.3. Implementasi Sistem dengan Angular Fire Hasil percobaan penelitian berypatotype
dan Google Maps API alat 1oT untuk pemantau dan pengendali kendaraan

Prototipe  alat loT  dikembangkandan sistem pengendali dan pemantau kendaraan
menggunakan perangkat keras beruparbasis web realtimdengan AngularFire
mikrokontroler papan tunggal sifigle board (AngularJSdanFirebasg.

Raspberry Pi3 Model B yang dilengkapi dengan
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Alat loT saat dihidupkan  akan

4.1.PrototypeAlat loT tersinkronisasi dengan Firebase Server

Prototype alat loT untuk pemantauBerdasarkan data yang terkirim gerver Firebase
kendaraan dibuat dengBaspberry Pmodel B dan tersebut, pergerakan kendaraan dapat dipantau
modul GPS. Alat 10T tersebut juga telah dilengkapecaraealtimedari jarak jauh melalui web. Aplikasi
dengan sistem operaRBiaspbiandan aplikasiweb berbasisweb untuk pemantauan dan pengendalian
yang dibangun dengan nodejs. Aplikastb akan yang dibuat dilengkapi denganogin karena
dijalankan setiap kali alat 10T dihidupkan. Aplikasmemerlukan keamanan data dan tidak sembarang
web yang telah ditanamkan pada alat tersehurituk dapat dilihat dan digunakan orang lain.
berfungsi untuk mendapatkan data posisi kendaraan Data posisi pemantauan yang disimpan di
dan selanjutnya dikirimkan secan®altime ke serveradalah data posisi terakhir yang terkirim ke
server Firebase server Aplikasi web untuk pemantauan dilengkapi

Prototype alat loT untuk pengendalidengan Google Maps ddoon posisi pada peta,
kendaraan dibuat dengRaspberry Pimodel B dan sedangkan aplikasi pengendali jarak jauh adalah
dihubungkan  dengan Relay DC  untuk berupa tombolon/off untuk menghidupkan dan
menghidupkan dan mematikan kendaraaanematikan mesin kendaraan bermotor dari jarak
prototypalat loT untuk kendali kendaraan dapghuh. Aplikasi pengendali dapat digunakan untuk
dilihat pada Gambar 7. mematikan dan mengunci kendaraan, saat terjadi
pencurian. Setelah login maka tampilan sistem
pemantau berbasisveb berupa data visualisasi
Google Mapsdan sistem pengendali untwk/off
kendaraan dari web seperti terlihat pada Gambar

Gambar 7.Prototype Alat loT

4.2. Aplikasi WebRealtimesebagai  Sistem
Pemantau dan Pengendali Kendaraan

-3 e O - o

Aplikasi Pengendali dan Pemantau Kendaraan via Firebase

e

Gambar 8 Aplikasi Pengendali dan Pemantau Kendaraan Bexrlbdsb
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BERITA ACARA PELAKSANAAN HASIL SEMINAR SESI PARALEL
KNASTIK 2016

Judul : Pengembangan Sistem Pemantau Dan Pengendali Kendaraan
Menggunakan Raspberry Pi dan Firebase

Pemakalah : Erma Susanti, Joko Triyono

Moderator : Laurentius Kuncoro Probo Saputra, S.T., M.Eng.
Notulis : Rama

Peserta :12 orang diruang : B.3.3

Tanya Jawab :

- Kelemahan dari loT adalah database servernya, karena masih menumpang di server orang
lain. Untuk sistem ini, database server milik sendiri atau orang lain?

- Untuk pemantauan dan pengendalian, saat dikendalikan dari perangkat (smartphone)
dikirimkan ke server, mengirimnya melalui apa?

- Pertimbangan mengapa memilih raspberry dalam sistem ini?

Masukan Seminar:

Pengembangan loT untuk pemantauan dan pengendalian kendaraan ini masih memiliki
kelemahan, yaitu masih menggunakan server orang lain sebagai database server.

Yogyakarta, 19 November 2016

Moderator Kelas Penyaji Mgkalah




